OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Znak sprawy: RA-ZA-9/2022 Zalacznik nr 1 do SWZ

Specyfikacja na: zakup i_dostawe stanowiska robotyczneqgo do badan algorytméw
sterowania wraz z przeprowadzeniem szkolenia z zakresu jego obstugi.

‘1. PRZEDMIOT ZAMOWIENIA

1. Robot:

Robot 6DOF,
Ramig¢ robota posiada mozliwos¢ ciaglej jednoczesnej pracy w kilku osiach
ramig robota posiada mozliwos¢ oprécz mocowania na podtodze, ma
mozliwos¢ mocowania na $cianie oraz suficie
Zasieg roboczy manipulatora nie mniejszy niz 500mm,
Zakres pracy robota:

Zakres pracy osi J1 nie mniejszy niz 480°

Zakres prasy osi J2 nie mniejszy niz 240°

Zakres prasy osi J3 nie mniejszy niz 160°

Zakres prasy osi J4 nie mniejszy niz 400°

Zakres prasy osi J5 nie mniejszy niz 240°

Zakres prasy osi J6 nie mniejszy niz 720°
Pr¢dk0su przegubowe poszczegblnych osi w deg/s

predkosé pracy osi J1 nie mniejsza niz 300°/s

predkosé pracy osi J2 nie mniejsza niz 150°/s

predkosé pracy osi J3 nie mniejsza niz 300°/s

predkosé pracy osi J4 nie mniejsza niz 450°/s

predkosé pracy osi J5 nie mniejsza niz 450°/s

- predkos¢ pracy osi J6 nie mniejsza niz 720°/s

Czas cyklu robota nie mniejszy niz 0,6s, (czas cyklu: rozumiany jako ruch w ta
I z powrotem na dystansie 300mm w osi X oraz 25mm w 0si Z)
Udzwig manipulatora nie mniejszy niz 3 kg,
Masa robota nie wigksza niz 19 kg
Ramie robota wyposazone w zespo6t przewodow elektrycznych
poprowadzonych wewnatrz ramienia, w liczbie co najmniej 4 par
Ramie robota wyposazone w co najmniej jedng par¢ przewodow
pneumatycznych
Przewdd taczacy kontroler z ramieniem robota nie krétszy niz 5m
Dokladnos¢ pozycjonowania nie mniejsza niz £0,02 mm

2. Kontroler

Zasilane 1x230VAC

Kontroler posiada porty Ethernet do programowania oraz ma wbudowana
komunikacji z innymi urzadzeniami jak np. kamery wizyjne oraz ponadto port
Ethernet umozliwia sterowania ramieniem robota napisanych w dowolnym
srodowisku np. Windows i Linux

Kontroler posiada mozliwos¢ zapisania i zapamigtania w jego pamieci co
najmniej 39000 punktdw pracy oraz co najmniej 512 programéw

Kontroler jest wyposazony w ztacze USB do komunikacji z komputerem PC
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Kontroler umozliwia podpigcie co najmniej 8 dodatkowych osi serwo
Kontroler wyposazone w funkcjonalnos¢ luzowania osi dla wykonania
precyzyjnego montazu

Kontroler posiada co najmniej podwdjne wejscie do podpiecia enkodera a
kontroler umozliwia synchronizacje ramienia robota z transporterem

Waga kontrolera robota nie wigksza niz 13kg

Kontroler posiada mozliwos¢ umieszczenia go w szafie zardwno poziomo jak i
pionowo

Kontroler robota posiada wbudowany interfejs do przysziej rozbudowy o
czujnik sity

3. Teach Pendant

Bezposrednie potaczenie z kontrolerem robota z kablem nie krétszym niz 6m z
interfejsem komunikacyjnym: Ethernet oraz RS-422

Zabudowanym przynajmniej jeden USB host

Podswietlany ekran dotykowy TFT, nie mniejszy niz 6,57,

Kontroler z zabudowanymi przyciskami co najmniej przyciski: STOP,
Zalaczenie serw robota, reset, sterowanie chwytakiem, przyciski do poruszania
z mozliwoscig sterowania robotem w r6znych uktadach: min: kartezjanskim,
cylindrycznym, narzedzia oraz poszczegdlnymi ztgczami robota, przycisk do
okreslania predkosci pracy robota

Zabudowany awaryjny przycisk bezpieczenstwa

Zabudowany przycisk zabezpieczajacy tzw. Deadman switch

Obstugiwane funkcje co najmniej programowanie, monitorowanie i
edytowanie parametrow robota, monitorowanie wejsé/wyjs¢é kontrolera
robota(co najmniej 256 wej$¢/256wyjs¢), monitorowanie napeddéw serwo
poszczegblnych osi(predkos¢, obciazenie osi, temperatura enkodera),
monitorowanie czasu wykonania czynnosci serwisowych, wykonywanie
funkcji ,,backup” dla programu i parametréw robot z mozliwoscig zapisania na
dysk USB, mozliwos¢ wykonania przywrocenia programu z dysku
przenosnego USB, mozliwos¢ uruchomienia programu linijka po linijce(tzw.
Debugging) jak i w trybie ciggtym, mozliwos¢ tworzenie spersonalizowanych
ekrandw, wyswietlanie btedéw ze szczeg6tami ostatnich co najmniej 128
alarmoéw

Waga, nie wigksza niz 1,5kg

4. Dodatkowe elementy dostarczone wraz z zestawem

Oprogramowanie umozliwiajace programowanie oraz symulowanie pracy
robota wspotpracujace z systemem operacyjnym z rodziny Windows, dla
minimum 8 stanowisk. Moze by¢ réwniez oferowane w wersji serwerowej.
Karta komunikacyjna Profinet do kontrolera

Karta komunikacyjna EtherCAT do kontrolera

Trzy serwonapedy 0 mocy nie mniejszej niz 200 [W] kazdy w tym jeden z
luzownikiem, wraz z odpowiednim okablowaniem. Osie serwo maja by¢
kompatybilne z serwowzmacniaczami

Trzy cyfrowe wzmacniacze do serwonapeddw o0 mocy nie mniejszej niz 200 W
Cztery falowniki z STO, z wbudowanymi dwoma portami Ethernet kazdy oraz
systemem wykrywania korozji w ukiadzie elektronicznym.
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Dwa sterowniki PLC z minimum 32 1/0

Jeden ekran dotykowy HMI minimum 10”

Jeden ekran dotykowy HMI minimum 7”

Jeden modut ruchu umozliwiajacy sterowanie minimum 4 osiami serwo.
Modut ruchu ma posiada¢ funkcje synchronizacji min. 2 osi serwo.
Modut ma by¢ kompatybilnych z dostarczonymi osiami serwo oraz PLC

5. Szkolenie:
- Szkolenie z zakresu obstugi i programowania dostarczonego robota na rzeczywistym
obiekcie w siedzibie dystrybutora dla 3 0s6b, czas trwania szkolenia minimum 3 dni
po 8h, oraz szkolenie z zakresu obstugi i programowania falownikow i sterownikdw
na rzeczywistym obiekcie w siedzibie dystrybutora dla 3 0sob, czas trwania min. 2 dni

po 8 h.

2. TERMIN WYKONANIA ZAMOWIENIA

Termin realizacji zamowienia — max. do 30 wrzesnia 2022 r.
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