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Opis Przedmiotu Zamowienia

Przedmiotem zamowienia jest dostawa optycznego systemu DIC do pomiaru przemieszczen i odksztatcen
3D, z dwoma glowicami pomiarowymi o regulowanym rozstawie kamer, wzorcami kalibracyjnymi,
regulowanymi statywami, o$wietleniem i oprogramowaniem wraz z odpowiednim zestawem komputerowym.

Specyfikacja techniczna przedmiotu zamowienia:
Parametry:

1. Zestaw dwéch kamer ze statywem i o§wietleniem
e Rozdzielczo$¢ kamer min. 12Mpx
o Belka pomiarowa o podstawowej dlugosci 1800 mm
e Dwa obiektywy z liniowymi filtrami polaryzacyjnymi o ogniskowej 12 mm
e Mocowanie, regulacja rozstawu i nachylenia kamer bez uzycia dodatkowych narzedzi
e (Czestotliwosci wykonywania zdjec¢
o o min. 25Hz przy peinej rozdzielczosci
o o min. 75Hz przy 1/3 rozdzielczos$ci
o 0 maksymalna czgstotliwo§¢ min. 150Hz
e  Wielko$¢ obszaru pomiarowego ustawiana w zakresie przynajmniej od 20 x15mm do
5000x4000 mm
e Przewdd o dtugosci 10m
e Dwie lampy LED do pracy ciagltej umozliwiajace oswietlenie obszaru pomiarowego
e Montaz do belki pomiarowej za posrednictwem przegubow kulowych
e Statyw wysoko$ci min. 2000mm, z wysiggiem min. 800mm i panoramiczng glowica.
e Laserowy wskaznik do ustawiania kamer
e Kontrola o$wietlenia
e  Walizki badz torby transportowe

2. Kontroler akwizycji danych i zarzadzania o§wietleniem

e Obudowa rack

e Min. 8 wejscia analogowe £10V, przetwornik ADC 16 bit, 200kHz

e Min. 4 wyjscia analogowe £10V, przetwornik DAC 16bit, 5S00H

e  Wyzwalanie akwizycji obrazu za pomocg sygnatlu z wejs¢ analogowych, sygnatu TTL,
fotokomorki badz recznie przyciskiem

e Wyzwalanie akwizycji programowane w czasie, w funkcji sygnatéw analogowych i TTL

e Wyzwalanie urzadzen zewnetrznych synchronicznie z akwizycjg danych, z regulowanym
opoznieniem

e Synchroniczny zapis zdj¢¢ i danych analogowych

e Transfer danych na zywo z komputera w celu przetwarzania obrazu w trakcie pomiaru

e Dioda laserowa do regulowania i pozycjonowania gtowicy pomiarowe;j

e Sterowanie oswietleniem

e Komunikacja za pomocg protokotu TCP/IP

3. Mobilny zestaw komputerowy
e Parametry dostosowane do potrzeb systemu
e Przewozna obudowa rack umozliwiajgca montaz kontrolerow

4. Wzorce kalibracyjne ze statywem
e  Wzorce dla petnego zakresu obszaru pomiarowego wymienionego w p. |
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e Statyw z glowicg panoramiczng

5. Mozliwo$¢ pozniejszego doposazenia o czujnik dotykowy
e Umozliwia odczytanie przez system wspotrzednych wskazanego punktu

6. Akcesoria:
e Zestaw znacznikdw pomiarowych
e Zestaw farb do przygotowania powierzchni mierzonych obiektow

7. Oprogramowanie — licencje bezterminowe:

e zarzadzanie obszarami pomiarowymi i konfiguracjami czujnikow

e wsparcie oprogramowania w czasie wykonywania kalibracji

e komunikacja ze sterownikiem glowicy pomiarowe;j

e akwizycja obrazu w buforze kotowym, sterowanie zakresem bufora

e ustawienia wariantdw przerwania: poczatek/srodek/koniec

e dowolnie definiowane listy rejestracji obrazu (elementy: stata czestotliwos¢, state punkty w
czasie, punkty sygnatlu analogowego, zewngtrzne wyzwalacze, fotokomorka, wyzwalacz reczny)

e wszystkie elementy moga by¢ dowolnie taczone

e funkcja petli

e Sledzenie deformacji na zywo

e wyswietlanie na zywo wspotrzednych, warto$ci wynikéw i kompletnej inspekcji

e wyjscie analogowe przez kontroler akwizycji danych

e przetwarzanie obrazu i analiza deformacji

e wykorzystanie korelacji bazujacej na skali szaro$ci do stworzenia siatki punktéw pomiarowych,
automatyczne definiowanie punktu startowego

e obliczanie wspdtrzednych 3D na podstawie znacznikéw pomiarowych

e definiowanie komponentéw na podstawie punktow lub catych powierzchni

e laczenie roznych komponentow , modeli CAD i lokalnych uktadow wspotrzednych

e odtworzenie topologii badanej powierzchni w 3D

e wyznaczanie wspotrzednych 3D i przemieszczen 3D

e wyznaczanie odksztalcen oraz $cinania przez tensor odksztatcen powierzchniowych

e odksztalcenia gtowne wraz z ich kierunkami

e redukcja grubosci

o odksztalcenia zastepcze Misesa

e epsilon X, epsilon Y, epsilon XY oraz kat $cinania

o obliczanie lokalnych translacji i rotacji (6 stopni swobody)

e obliczane wyniki w probie rozciggania: modut Younga, Rp02, Ag, liczba Poissona

e krzywa rzeczywistych naprezen —odksztalcen

e wartos¢ N, warto$¢ R

e wizualizacja wynikow

e import wynikéw z MES dla komponentu powierzchniowego w formatach
*ASCII,*XML,*ANSYS

e dopasowanie danych pomiaréw do danych MES (transformacja uktadu wspoirzednych)

e Pordwnanie pelnego obszaru migdzy danymi pomiarowymi a danymi MES lub pomiedzy
dwoma pomiarami

o cedycja siatki trojkatow

e import chmur punktow i siatek trojkatow (STL, ASCIL, POL, PLY, PSL, etc.)

e poligonizacja chmur punktéw do siatki trojkatow
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odlegtosci, katy, wirtualne suwmiarki

kompensacja sztywnych ruchoéw ciata

automatyczne bazowanie wstepne

porownanie danych zmierzonych z modelem CAD

modut raportowania - szablony zdefiniowane przez uzytkownika

eksport wynikéw do PNG, PDF, CSV lub do pliku wideo

wyswietlanie pozycji czujnika.

Min. 20 licencji na oprogramowanie pozwalajace na jednoczesne wykorzystanie i wykonywanie
analiz 3D na stworzonych projektach 3D.

Obstuga protokotu SCPI do tworzenia minimum 20 sygnatéw na zywo.

8. Wymagania ogélne:

Wszystkie urzadzenia powinny zawiera¢ osprzet wymagany do prawidlowego podtaczenia i
instalacji oferowanych rozwigzan.

Dostawa powinna obejmowac wszystkie komponenty niezbedne do prawidtowego potaczenia,
instalacji i uruchomienia wszystkich zamawianych elementow.

Calos$¢ dostarczonego sprzetu musi zapewniaé pelng kompatybilnos¢, oraz jak najlepsze
dopasowanie rozwigzan technicznych gwarantujacych integracje zamawianych komponentow
na poziomie funkcjonalnym.

9. Wykonawca zapewni szkolenie z obstlugi systemu dla grupy do 5 pracownikéw, min. 2 x 8h.
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